Mikroprocesorowy regulator temperatury - HURAGAN HD

WSKAZOWKI DOTYCZACE BEZPIECZNEGO UZYTKOWANIA

1.

Regulator uzytkowac zgodnie z instrukcja obstugi.

Nie wykonywa¢ samodzielnie zadnych napraw. Naprawy powierzy¢
uprawnionemu do tego serwisowi technicznemu.

Przed otwarciem pokrywy lub wymiang bezpiecznika nalezy
koniecznie odigczyc¢ zasilanie regulatora (kotta).

Nalezy utrzymywacé czystosé w otoczeniu regulatora. Regulator
moze by¢ uzytkowany wylacznie w pomieszczeniach wolnych od
pytéw przewodzacych, w ktérych temperatura utrzymywana jest w
zakresie +5°C do 40°C a wilgo¢ nie przekracza 75%. Urzadzenie nie
moze by¢ wystawione na dziatanie wody.

Nalezy ograniczy¢ dostep dzieci do regulatora.

Przed rozpoczeciem uzytkowania regulatora nalezy bezwzglednie
sprawdzi¢ skutecznos¢ uziemienia jego obudowy.

Instalacje regulatora powierzy¢ wykwalifikowanemu instalatorowi.
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Ten symbol na urzadzeniu

. . MODEL WAGA [kg]
lub jego opakowaniu :
oznacza, ze dany produkt ALFA 1
nie powinien by¢ traktowany \ v 4 r SIGMA 1,5
tak, J_ak inne odpady DELTA 4
powstajgce w gospodarstwie
domowy. Zamiast tego H HURAGAN 1,5
powinien zosta¢ przekazany TAJFUN 1,5
dp odpoywednlego punktu odblorp, zajmujacego TORNADO 15
sie wtornym przetwarzaniem sprzetu
elektrycznego i elektronicznego. Zapewnienie =~ HURAGAN HD 2,5
prawidtowej utylizacji togo produktu pomaga TAJFUN HD 25
zapobiec potencjalnym negatywnym skutkom,
jakie dla Srodowiska naturalnego i zdrowia VRO Y 25
ludzkiego mogtoby przyniesé niewtasciwe LAWA 1,5
postepowanie z tego typu odpadami. Witérne HORNET 102 1,5
przetwarzanie materiatbw pomoze w zachowaniu HORNET 105 12.5

naszych naturalnych zasobow.

Bardziej szczegdtowe informacje na temat wtérnego przetwarzania tego produktu
nozna uzyska¢ w urzedach administracji lokalnej lub w lokalnej firmie $wiadczace;j

ustugi utylizacji odpadoéw bgdz w sklepie, gdzie produkt ten zostat zakupiony.

MIKROPROCESOROWY REGULATOR

TEMPERATURY KOTtLA MIALOWEGO

@‘eyrdjdﬁ

INSTRUKCJA OBSLUGI

B

MIKROPROCESOROWEGO REGULATORA

TEMPERATURY

CE nvwom

PN-EN ISO 9001:2001

© Foster spj. 2007



Mikroprocesorowy regulator temperatury - HURAGAN HD

HURAGAN HD - MIKROPROCESOROWY REGULATOR KOTtA MIALOWEGO

’\ Regulator ten jest urzadzeniem prostym w swej budowie, a tym samym
tatwym w obstudze. Stale doskonalony, a takze wykonywany w chwili
W'VNORD obecnej w oparciu o nowoczesne i niezawodne technologie, zdobyt

PN-EN ISO 9001:2001 swoje uznanie w gronie uzytkownikéw cenigcych sobie funkcjonalnosc.
Urzadzenie to oferuje wiele opcji, miedzy innymi programowanie
c € przedmuchdw, ptynna regulacja obrotéw dmuchawy, programowanie
mocy dmuchawy.
ZASTOSOWANIE

Regulator temperatury HURAGAN HD jest przeznaczony do regulacji temperatury
w nadmuchowych kottach zasypowych duzej mocy, opalanych miatem weglowym. Regulacja
temperatury polega na sterowaniu dmuchawg napowietrzajacg kociot. Zaleznie od budowy
kotta moze to by¢ kilka dmuchaw potaczonych réwnolegle. Sumaryczny prad pobierany
z wyjscia DMUCHAWA nie moze przekracza¢ 4A. HURAGAN HD umozliwia programowy
wybor sposobu sterowania dmuchawa — regulacja ptynna lub wigcz/wytacz. Regulacja ptynna
odbywa sie przez zmiane napiecia (a nie czestotliwosci) wiec skutecznos¢ regulacji obrotow
zalezy od typu silnika dmuchawy. Przyktadem silnikdbw regulowanych, stosowanych
w dmuchawach sg np.: R2E...(prod. EBM), CM80.., SS... (prod. BESEL). Nieefektywne
natomiast jest sterowanie dmuchaw z silnikami np.: typu SEM..., musi by¢ wtedy wybrana
regulacja wtacz/wytacz. O wyborze sposobu napowietrzania decyduje producent kotta, takze
on decyduje o typie zastosowanej dmuchawy, programujgc stosownie do tego regulator.

HURAGAN HD posiada takze wyjscie do wtgczenia pompy obiegowej. Pompy jednofazowe
moznataczy¢ bezposrednio dowyjscia POMPA jezeli prad pobierany nie przekracza 4A.

Pompy trojfazowe mozna sterowac poprzez stycznik. Jezeli tgczny prad pobierany przez
pompy jednofazowe bytby wiekszy niz obcigzalno$¢ wyjscia (4A) nalezy réwniez stosowac
stycznik.

Sterowanie pompami mozna realizowac autonomicznie bez udziatu regulatora i nie wptynie
to najego zasadnicze dziatanie, (podtaczenie pompy nie jestkonieczne).

HURAGAN HD posiada dodatkowe wyjscie sygnalizacyjne, ktére mozna wykorzystac
do powiadomienia obstugi kotta o wszystkich stanach awaryjnych (np.: przekroczenie
dopuszczalnej temperatury, uszkodzenie/odtgczenie dmuchawy, uszkodzenie bloku
sterowania). Moze réwniez zatrzymac¢ awaryjnie prace regulatora korzystajac
z odpowiedniego wejscia dostepnego dla uzytkownika (projektanta) w wypadku np.: braku
fazy, uszkodzenie pompy, itp.

llos¢ dostepnych parametréw programowych regulatora HURAGAN HD pozwala na fatwe
i elastyczne dopasowanie dziatania do istniejagcych warunkow, rodzaju i jakosci paliwa, ciagu
kominowego, odbioru ciepta, co przekladasie na komfortorazekonomike uzytkowania.
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NOTATKI
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11. Sposéb podtaczenia dmuchawy i pompy

11.1 Podiaczenie bezposrednie

L \’ panel _ '
® ) sterowania bezpiecznik
o L+
o - \
4.
RF - 2C...
R2E - 120... c
CM80. 20..
wytgcznik
11.2. Podtaczenie bezposrednie zasilania
L
®
o LH
® o0—o0
*—0

SSkh ... Widok wyjs¢ (dét regulatora)

11.3. Podtaczenie pompy za pomoca stycznika

11 Q O Q . . O
- AW-OUT
CZUJNIK AW-IN

TEMPERATURY DMUCHAWA POMPA ZASILANIE
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INSTRUKCJA OBSLUGI mikroprocesorowego regulatora temperatury Nie zamienia sie wskazanie temperatury, lub | Sprawdzi¢ czy czujnik jest wiasciwie
wskazywana temperatura jest mato | osadzony w kréécu kotta. Mozliwe
prawdopodobna (przez mato uszkodzenie czujnika lub uktadu

prawdopodobna nalezy rozumie¢ réznice pomiarowego
1. Podstawowe parametry przekraczajaca 30°C — 50°C)

llo$¢ trybow pracy 2 W przypadkach nie wymienionych wyzej lub w razie watpliwosci prosimy o
Zakres nastaw temperatury 35-90 °C kontakt telefoniczny pod numerem telefonu (0-62) 74 18 666 wewnetrzny 35.
Histereza 0,5-5,0 °C
Temperatura zataczenia pompy obiegowej 85) °C
Temperatura zadziatania termostatu awaryjnego °C
programowego 92 10. Zasada podtaczenia wejscia i wyjscia sygnalizacyjnego (AW-IN, AW-OUT)
sprzetowego 94
Czas przedmuchu 5-25 s Podanie napiecia sieciowego 230 VAC na wejscie AW-IN spowoduje zatrzymanie pracy
Czas pomiedzy przedmuchami 10 - 990 5 regulatpra, yvyéwietla sie komu_nikat “Errd”, zapala lampka AWARIA i PQMPA, a wyjécie,
Temperatura wylaczenia regulatora 30 o sygnallzacyj_ne AW-OUT _zostaje .wys.t.erowane (.zyvarte).’ S.ygnai _ten mozna w_ykorz;_/sta_\c
o do witaczenia zewnetrznej sygnalizacji optycznej i/lub dzwiekowej w celu powiadomienia
Obroty minimalne 0-1 obstugi o awarii. Wypracowanie sygnatu zewnetrznego alarmu (na wejéciu AW-IN) zalezy
Obroty maksymalne 1-12 od projektanta systemu — moze to by¢ sygnat przeciazenia, niesprawnosci pompy, zaniku fazy,

itp. Obcigzalno$¢ wyjscia alarmowego AW-OUT nie powinna przekraczac 1A.

2. Warunki pracy

Temperatura otoczenia 5-40 °C
Napiecie zasilajace 230 VAC
Obcigzalnos¢ wyjsc dla 230 VAC ‘ AW-IN[Q QT | Aaw-out ‘
DMUCHAWA 4 (4) A
POMPA 4 (4) A
Maksymalna temperatura pracy czujnika 100 °C \_/ \ j \ j \_/
NIE WOLNO STOSOWAC DO KOTLOW PRACUJACYCH W SYSTEMIE I sygnalizacja alarmu
ZAMKNIETYM S
Urzadzenie przeznaczone jest do sterowania kottem c.o. posiadajacym
wilasne, niezalezne zabezpieczenie przed nieprawidlowa praca (np. l
Przegrzaniem kotta, nadmiernym wzrostem cisnienia w instalacji c.o.) . P U zas
C o i
Ze wzgledu na zakiécenia elektromagnetyczne sieci mogace wplywac na % N i
prace systemu mikroprocesorowego, a takze warunki bezpieczenstwa g ] ] !
przy obstudze urzadzen zasilanych napieciem sieci 230V nalezy | !
bezwzglednie podiaczyc regulator do instalacji zprzewodemochronnym. @ & - TTTTTTTTOL CEE
Regulator nie powinien by¢ narazony na =zalanie woda, a takze na g3¢
warunki powodujace kondensacje pary wodnej oraz przedostawanie sie g%%
zabrudzen w postaci pytow przewodzacych do wewnetrza obudowy. . & N
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wptyw ciggu kominowego na proces spalania. W tym celu zalecane jest stosowanie regulatora
ciggu kominowego.

8.7 W przypadku zaniku napiegcia sieci i powtérnym jego zatgczeniu system wznawia prace
(w takim trybie i z takimi nastawami jak przed zanikiem), chyba ze w tym czasie nastgpito
obnizenie sie temperatury kotta ponizej wartosci wytaczenia. Przedmuchy zostang
wytaczone catkowicie jesli temperatura przekroczy 80°C.

8.8 Po wypaleniu zasypu, temperatura na kotle obniza sie mimo dziatania dmuchawy i jesli
spadnie ponizej 30°C nastgpi wytaczenie dmuchawy i pompy (jesli lampka START
nie $wieci sie).

9. Rozwiazywanie problemow

Po wiaczeniu zasilania Swieci sie lampka | Sprawdzi¢ dmuchawe, dotaczy¢ ja do
AWARIA i POMPA. Proby skasowania | gniazda DMUCHAWA, i ponowi¢ probe
przyciskiem NASTAWA/POMIAR powoduje | kasowania. Jes$li po dotgczeniu
wyswietlenie “Er2” —lampka nie gasnie. dmuchawy udaje sie awarie skasowac
nie jest to uszkodzenie.

Po wigczeniu zasilania $wieci sie lampka | Sprawdzi¢ czy na wejscie AW-IN nie jest
AWARIA i POMPA. Proby skasowania | podawany sygnat blokujacy dziatanie
przyciskiem NASTAWA/POMIAR powoduje | regulatora. Jesli po usunieciu tego
wyswietlenie “Erd” —lampka nie gasnie. sygnatu udaje sie awarie skasowac nie
jestto uszkodzenie.

Wyswietlacz ciemny Sprawdzi¢ przewody =zasilajace,
bezpieczniki, sprobowac kilkakrotnego
wigczania i wylaczania wigcznikiem.
Jesli okaze sie to bezskuteczne
konieczna naprawa w punkcie

serwisowym.
Po wcisnieciu przycisku START/+ pojawia Uszkodzenie wewnetrzne. Konieczna
sie “Er1”. naprawa w punkcie serwisowym.
W czasie wtgczania dmuchawy wyswietla Uszkodzenie obwodu sterowania
sie “Er2” i zapala awaria. dmuchawg lub niewtasSciwe

wysterowanie. Prosimy o kontakt
telefoniczny.

Na wyswietlaczu miga - 99.9 Przekroczona temperatura 100°C,
uszkodzony uktad pomiarowy lub czujnik

Na wyswietlaczu miga - 10.0 Temperatura mierzona ponizej 10°C,
uszkodzony uktad pomiarowy lub
uszkodzony czujnik temperatury

Mikroprocesorowy regulator temperatury - HURAGAN HD
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3. Panel sterowania

Panel sterowania sktada sie ze wskaznika temperatury, przyciskéw sterujacych i lampek
sygnalizujgcych stan urzadzenia. Za ich pomoca uzytkownik moze inicjowac i zatrzymywac
proces regulacji, programowaé¢ zadang temperature na kotle, programowaé parametry
pracy (np.: przedmuchy, obroty dmuchawy) oraz odczytywac stan urzadzen i regulatora.
Wskaznik temperatury stuzy nie tylko do wyswietlania aktualnej temperatury na kotle, ale i
zadanej (czyli taka jaka chcemy zeby byta utrzymywana na kotle) oraz nazw i wartosci
parametrow.

Wszystkie operacje sterowania oraz programowania dokonuje sie za pomocg czterech
przyciskow. Czes$¢ z nich posiada podwajne lub potréjne znaczenie. Pozwolito to zachowac
przejrzysto$¢ panelu potaczong ztatwoscigobstugi.

Ponizej przedstawiono funkcje poszczegdlnych elementéw panelu. Zapoznanie sie z nimi
utatwi korzystanie z informacji oraz stosowanie zaleceh niniejszej instrukcji w celu
petniejszego wykorzystania zalet regulatora.

TEMPERATURA (C°) AWARIA

START
POMPA
DMUCHAWA

FUNKCJA NASTAWA

F v A NASTAWA
STOP START POMIAR

Widok panelu sterowania z przyciskami sterujgcymi.

4. Funkcje przyciskéw

Przycisk ten stuzy do przetaczania wskaznika temperatury pomiedzy
NASTAWA | temperaturg mierzong (aktualng), a zadana. Jezeli lampka NASTAWA

POMIAR nie swieci sie, wskazywana jest temperatura mierzona. Po wcisnieciu
przycisku NASTAWA/POMIAR lampka NASTAWA zapala sie i
wys$wietlona zostaje temperatura zadana (czyli taka jakg chcemy zeby byta
utrzymywana na kotle). Ponowne nacisniecie przycisku NASTAWA/POMIAR gasi lampke
i ponownie wyswietlana jest temperatura mierzona.
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W czasie gdy lampka NASTAWA s$wieci sie mozliwe jest dokonywanie zmian temperatury
zadanej.

AR Aby zwiekszy¢ ustawiong temperature nalezy nacisng¢ (lub
START przytrzymac) przycisk START/«

POMPA

TEMPERATURA (C)

FUNKCJA
A
START

DMUCHAWA

10000

NASTAWA

Awasn Obnizenia wartosci zadanej temperatury dokonuje sig¢ przez
START nacisniecie (lub przytrzymanie) przycisku STOP/~

POMPA
DMUCHAWA

10000

NASTAWA

A Po ustawieniu zadanej temperatury mozna przejs¢ do wyswiet-
S lania rzeczywistej temperatury na kotle. Naciskajac przycisk
o o | NASTAWA/POMIAR gasimy lampke NASTAWA. Zmiane
wnww | temperatury zadanej mozna przeprowadzi¢ w dowolnym
momencie pracy regulatora i dowolnej fazie pracy kotta (poza
przypadkiem kiedy temperatura na kotle przekracza dopuszczalng
POMIAR — w tej sytuacji przycisk nie dziata). Jezeli w czasie ustawiania
temperatury zadanej regulator byt w stanie pracy (zainicjowane;j
przyciskiem START/“ ), to warto$¢ zadanej temperatury wptywa
AR natychmiast na dziatanie dmuchawy. Widac¢ stad takze, ze przycisk
| NASTAWA/POMIAR zmienia znaczenie przyciskow START/~ i
owerans | STOP/ ™ kiedy lampka NASTAWA Swieci sie, stuzg odpowiednio
1 do zwigkszania i zmniejszania wartosci wyswietlanej temperatury,
natomiast, gdy lampka NASTAWA nie Swieci sie, stuzg odpow-

iednio do wtgczania i wytaczania procesow regulacji.

TEMPERATURA (C)

10000

FUNKCJA

TEMPERATURA (C)

0oooom

FUNKCJA

Waznym zadaniem realizowanym za pomoca przycisku NASTAWA/POMIAR jest kasowanie
stanéw awaryjnych. W przypadku odtgczenia lub uszkodzenia dmuchawy, zwarcia
lub uszkodzenia czujnika, przerwania, uszkodzenia obwodéw wewnetrznych zapala
sie lampka AWARIA i POMPA, a dziatanie regulatora zostaje zablokowane. Stan AWARIA
jest pamietany przez regulator mimo wytaczenia zasilania. Usuniecie przyczyny wywotujace;j
ten stan nie usuwa automatycznie sygnalizacji stanu alarmu (lampka AWARIA Swieci).
Po dotaczeniu dmuchawy, czujnika, badz ustgpieniu temperatury wyzszej od dopuszczalnej
w kotle, alarm kasuje sie przyciskiem NASTAWA/POMIAR. Na wyswietlaczu pojawia
sie na chwile symbol btedu, ktéry wywotat alarm. Przyjeto nastepujgce znaczenia symboli.

Mikroprocesorowy regulator temperatury - HURAGAN HD

7.7 Jezeli po wigczeniu zasilania $wieci sie lampka AWARIA (mimo wigczonej dmuchawy regulator
moze pamieta¢ ten stan z przed wylaczenia zasilania), nalezy skasowaé
go przyciskiem NASTAWA/POMIAR. W czasie kasowania awarii na wyswietlaczu na chwile
pojawi sie komunikat o biedzie, ktéry ten stan wywotat. Jezeli wyswietla sie Er2
i lampka AWARIA nie gasnie, nalezy poprawi¢ podtaczenie dmuchawy, jesli wySwietla
sie Er4 sprawdzi¢ stan na wejsciu awaryjnym AW-IN.

7.8 W tym stanie regulator jest przygotowany do pracy. Przed wiaczeniem dmuchawy mozna
sprawdzi¢ ustawienia parametréw i temperatury zadanej. Nalezy pamigtaé, ze niektore
ustawienia moga nie by¢ zgodne ustawieniami fabrycznymi, gdyz zostaty zmienione przez
producenta kotta. Dalej nalezy postepowaé zgodnie z instrukcjami zawartymi
w dokumentaciji kotta.

8. Opis dziatania

8.1 Proces regulaciji inicjuje sie przyciskiem START/4 Uktad sprawdza istniejgce warunki, tzn.
temperature kotta i porownuje z temperaturg zadang. W zaleznosci od roznicy temperatur
wybiera odpowiednig predkos¢ obrotowa dmuchawy (site nadmuchu). Réwnoczes$nie
sprawdza czy temperatura jest rowna lub wyzsza od 35 °C - jest
to warunek zataczenia pompy obiegowej. Zmiana temperatury, a dokfadniej zmiana réznicy
temperatur (zadanej i mierzonej) wymusza odpowiednig predkos$¢ obrotowg dmuchawy, az
do zréwnania sie temperatur (jesli warunki na to pozwalajg). Nastepuje wtedy wytaczenie
dmuchaw(y) i uktad przechodzi w stan nadzoru.

8.2 Jesli po wigczeniu przyciskiem START/“+ temperatura jest rowna lub wyzsza od zadanej,
uktad od razu przechodziw stan nadzoru.

8.3 Jesli temperatura obnizy sie od zadanej o warto$¢ histerezy (nastawionej) nastepuje
zataczenie dmuchawy z minimalng predkoscig zaprogramowang pod parametrem bLo
do wartosci (temperatura zadana - HIS - 4°C ). Dalsze obnizanie sie temperatury powoduje
wzrost obrotéw do warto$¢ zaprogramowanej pod parametrem bhi.

8.4 Prace mozna w dowolnym momencie zawiesic¢ przyciskiem STOP/~ . Mimo wyfaczenia
regulacji nadzér prowadzi termostat awaryjny sprzetowy, ktérego zadziatanie powoduje
przerwanie obwodu dmuchaw(y) i zapalenie lampki AWARIA.

8.5 Jezeli w ciggu 2 godzin od rozpalenia temperatura na kotle nie przekroczy temperatury
wytaczenia, regulator wytgcza dmuchawe i przechodzi w stan STOP (stan ten nie bedzie
sygnalizowany)

8.6 Jezeli temperatura na kotle jest wyzsza lub réwna zadanej, regulator wykonuje
zaprogramowane przedmuchy wiaczajagc dmuchawe na czas CPr, co czas rPr,
z predkoscig obrotowg dmuchawy bPr. Podwyzszenie temperatury o wiecej niz 5°C ponad
zadang oznacza, ze nalezy skorygowac te parametry zmniejszy¢ CPr, zwigkszy¢ rPr lub
dodatkowo zmniejszy¢é bPr. Znaczny przerost temperatury ponad zadang (powyzej
15—-20°C) zauwazalny mimo tego ze dmuchawa nie wtgcza sie moze oznaczac zbyt duzy
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6. Spos6b montowania czujnika temperatury

zacelepka
(d*awica)

Czujnik temperatury jest integralng czescig regulatora. Dla
wtasciwego dziatania regulatora nalezy odpowiednio
zamontowa¢ czujnik, aby mierzona temperatura byta jak
najbardziej zblizona do rzeczywistej temperatury wody
w kotle. Nalezy zapewni¢ jak najlepszy kontakt czujnika
z wewnetrzng powierzchnig kro¢ca poprzez odpowiedni docisk
(np. sprezyny) oraz zaslepienie wlotu. Przewdd czujnika nalezy
prowadzi¢ w taki sposob, aby nie byt narazony na przegrzanie.

kréciec

przewod

czujnik

docisk
(spré¢yna)

Krécca nie nalezy wypetnia¢ olejem, woda
lub innymi substancjami aktywnymi.
Dopuszczalne jest jedynie stosowanie
past w celu poprawienia przewodnosci

cieplnej. [ ]

7. Pierwsze uruchomienie regulatora

7.1 Sprawdz kompletno$¢ wyposazenia regulatora, opakowanie powinno zawierac:
- regulator z przewodem zasilajgcym i czujnikiem
- instrukcje obstugi oraz instrukcje programowania i karte gwarancyjng,
- komplet wtyczek lub kabli zakoriczonych wtyczkami do dmuchawy i pompy
- sprezyne dociskajaca czujnik

7.2 Zamontuj regulator w pozycji pionowej na réwnej powierzchni w miejscu wygodnym
do obstugi i nie narazonym na uszkodzenia mechaniczne, zalanie woda, dziatanie wysokiej
temperatury.

7.3 Zainstaluj czujnik w kré¢cu pomiarowym kotta wedtug wskazdéwek niniejszej instrukcii, (pkt. 6)

7.4 Podiaczenie wtyczek i kabli do potgczenia dmuchawy i pompy z regulatorem nalezy wykonac¢
starannie, zgodnie z poradami i wedtug niniejszej instrukcji, a najlepiej powierzy¢
wykwalifikowanemu personelowi. Kable do potaczen musza byé nowe
o odpowiednio dobranych przekrojach zyti izolacji gwarantujgcej bezpieczne uzytkowanie, bez
uszkodzen, przecie¢, nadpalen.

7.5 Podtgczenie przewodu do wejscia awarii zewnetrznej AW-IN oraz wyjscia sygnalizacji awarii
AW-OUT nalezy powierzy¢ wykwalifikowanemu personelowi. Jezeli wejscie AW-IN i wyjscie
AW-OUT nie sg wykorzystywane nalezy pozostawic je nie podigczone.

7.6 Podiaczy¢ przewdd zasilajacy do gniazda sieciowego i wigczy¢ zasilanie.
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Er0 — identyczny czas poczatku dwdch stref czasowych — dotyczy regulatora TORNADO

Er1 — wlaczenie dmuchawy niemozliwe (uszkodzenie wewnetrzne)
Er2 — odtgczenie dmuchawy lub problem z wiasciwym jej wysterowaniem
Er3 — nie zaprogramowana zadna strefa czasowa, proba wigczenia trybu AUTO

(nie powoduje zapalenia lampki awaria) — dotyczy regulatora TORNADO
Er4 — sygnatnawejsciu awaria zewnetrzna AW-IN
Er5 — przegrzanie kotta— odtgczenie czujnika
Er6 — przekroczenie temperatury w zasobniku paliwa — dotyczy regulatora TANGO
Er7 — btad pozycjonowania—dotyczy regulatora TANGO

Odczytanie symbolu btedu w momencie kasowania awarii utatwi zdiagnozowanie uszkodzenia
lub powodu nieprawidtowosci w pracy lub dziataniu urzadzenia.

Kolejnymi przyciskami o podwojnym znaczeniu sa przyciski START, STOP.

W stanie POMIAR powoduje start cyklu i wigczenie urzadzen zewnetrznych

A (dmuchawy i/lub pompy) zaleznie od temperatury kotta i nastaw. W stanie
START NASTAWA jednokrotne nacisniecie powoduje zwiekszenie wyswietlanej
temperatury zadanej o 0,1 °C. Przytrzymanie powoduje szybkie zwiekszenie
wartosci. W trybie konfigurowania regulatora stuzy do zmiany wartosci
parametrow konfiguracyjnych (zwiekszania).

W stanie POMIAR przycisk powoduje zakonczenie cyklu i wytaczenie urzgdzen

v zewnetrznych. W stanie NASTAWA powoduje zmniejszenie zadanej
STOP temperatury - jednokrotne nacisniecie o 0.1 OC, przytrzymanie powoduje
zwiekszenie szybkosci zmian. W trybie konfigurowania regulatora stuzy
do zmiany wartosci parametréw konfiguracyjnych (zmniejszania).

Przycisk programowania i konfigurowania regulatora. Konfigurowanie polega na
F wyborze  trybu pracy oraz nadaniu wartosci odpowiednim parametrom
regulacyjnym dopasowujacym regulator do konkretnego kotta, rodzaju i jakosci
paliwa, charakteru ogrzewanego obiektu, ciggu kominowego, itd. Pozwala
na programowanie okreslonych reakcji i wybor typu dmuchawy, z ktérg bedzie
regulator wspotpracowat. W czasie normalnej pracy nacisniecie przycisku umozliwia
programowanie czasu przedmuchu, czasu miedzy przedmuchami i biegu przedmuchu
oraz obrotéw dmuchawy.

Pierwsze nacisniecie przycisku powoduje wyswietlenie nazwy parametru
“CPr’. Kolejne nacisnigcia powodujg cykliczng zmiang wskazan: rPr, bPr, bLo,
bhi, End, Cpr, itd.

UWAGA: parametry wyswietlane sa kontekstowo, tzn. zaleza od trybu
pracy regulatora - patrz instrukcja konfigurowania.
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A v Zmiane ktoregokolwiek z parametréw (jesli
jest taka potrzeba) dokonuje sie przez
wybranie przyciskiem “F” jego nazwy, np.:
CPr, nastepnie przyciskajac START/+ lub
v STOP/~ wyswietlamy jego aktualng
sTOP wartos¢. W zaleznosci od pozadanej
wartosci uzywamy przyciskow START/#+
(do zwigkszania) lub STOP/~ (do zmniej-
F szania). Wpisywanie konczy sie ponownym
przycisnieciem przycisku “F” co spowoduje
powrot do wyswietlanej nazwy, (jak w
przyktadzie do nazwy: Cpr).

START STOP

Kolejne nacisniecie “F” spowoduje
wysSwietlenie nastepnej nazwy. Zmiane
pozostatych wartosci przeprowadza sie w
F identyczny, opisany wyzej sposéb. Jezel
chcemy zaakceptowa¢ wprowadzone
wartosci, naciskamy przycisk “F”, do
pojawienia sie na wyswietlaczu End.
F Wcisniecie START/“ Ilub STOP/~
zapisuje wprowadzone wartosci, i konczy
caly proces programowania, a na wyswiet-
laczu pojawia sie wskazanie aktualnej
F temperatury.

Pod parametrem CPr programowany jest
czas przedmuchu (w sekundach), tzn. czas
F na jaki zatgczy sie dmuchawa po osigg-
nieciu temperatury zadanej. Zatgczenie
nastepuje cyklicznie w odstepach zaprog-
ramowanych pod parametrem rPr dopoty
dopoki temperatura na kotle przekracza
temperature zadang. Parametr rPr jest
takze wyrazony w sekundach. CPr
przyjmuje wartosciod 5,0 do 25,0;arProd
10 do 990. Mechanizm przedmuchdw ma zapobiega¢ gromadzeniu sie gazow, a z drugiej
strony nie powodowac podwyzszenia temperatury dlatego wartos¢ CPri rPr nalezy dobierac
indywidualnie do warunkow (odbidr ciepta, rodzaj stosowanego paliwa, ciggu kominowego).

STOP START

Parametr bPr jest programowanym biegiem przedmuchu i jest on umowng wartoscig
predkosci obrotowej dmuchawy z catego zakresu predkosci, nie ma natomiast bezposre-
dniego zwigzku z fizycznymi biegami dmuchaw z silnikami wielobiegowymi. Mozliwy wybor
jednej z dwoch predkosci 1 - odpowiada “bLo”, 2 - odpowiada “bhi”. Kolejne dwa parametry
- bLo i bhi okreslajg predkosci obrotowe dmuchawy. Peten zakres obrotéw podzielono
umownie na 12 stopni. Parametr bLo okresla minimalng, a bhi maksymalng predkosc
dmuchawy. Jako wartos$¢ tych parametrow wprowadza sie numer stopni. Dla bLo wprowad-
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zane wartosci ograniczono do przedziatu od 0 do (bhi - 1), natomiast dla bhi od 12
do (bLo + 1). Fabrycznymi nastawami sg bLo=4 i bhi=12, co oznacza brak ograniczen
predkosci z goéry (predkos¢ maksymalna) i ograniczenie dolnego zakresu do stopnia
4 predkosci obrotowej dmuchawy.

5. Znaczenie lampek sygnalizacyjnych

Lampki sygnalizacyjne znajdujg sie po prawej
— AWARIA stronie wyswietlacza. Role wyswietlacza opisano

sTART wczesniej — stuzy jako wskaznik temperatury
L’g L’ POMPA zadanej i rzeczywistej, wyswietla funkcje i ich
. OMUGHAWA wartosci, a takze komunikaty o btedach.

Za pomocg lampek sygnalizacyjnych uzytkownik
jest informowany o stanie regulatora, urzadzen

v zewnetrznych, cyklu palenia.

NASTAWA | zapalenie lampki oznacza, ze wyswietlana jest temperatura zadana,
czyli taka jakg chcemy utrzymacé na kotle. Przy zapalonej lampce
NASTAWA mozna zmienia¢ (w wyzej opisany sposob) temperature
zadang

FUNKCJA NASTAWA

DMUCHAWA | sygnalizuje wigczenie dmuchawy

POMPA sygnalizuje wigczenie pompy

START zapalenie sie lampki oznacza poczatek cyklu palenia, czyli tak zwane
rozpalanie. Zgasniecie lampki w czasie pracy oznacza osiggniecie
jednego z dwoch kryteribw zakonczenia rozpalania, tzn. zostata
osiggnieta zadana temperatura lub uptynety 2 godziny od zainicjowania
pracy przyciskiem START/~. Od tej chwili kazde obnizenie
temperatury ponizej warto$ci nazwanej temperaturg wytgczenia
spowoduje wytaczenie dmuchawy i pompy (koniec cyklu). Drugie
kryterium wprowadzono na wypadek nieudanego rozpalenia — jesli po
uptywie 2 godzin od rozpalenia (wcisnieciu przycisku START)
temperatura na kotle nie przekroczy wartosci temperatury wytaczenia,
nastagpi wytgczenie dmuchawy (koniec cyklu), gdyz dalsza praca
dmuchawy nie daje nadziei na skuteczne rozpalenie. Wartos¢
temperatury wytgczenia wynosi 30°C

AWARIA sygnalizuje wszystkie stany awaryjne tj:

- przegrzanie kotta (temperatura powyzej 94°C)

- uszkodzenie (zwarcie, przerwa) lub brak czujnika temperatury
- brak lub uszkodzenie dmuchawy

- uszkodzenie w obwodzie sterowania dmuchawg

STAN AWARIA (SYGNALIZOWANY JEST ZAPALENIEM SIE LAMPKI
AWARIA), KASOWANY JEST PRZYCISKIEM NASTAWA/POMIAR PO

USTANIUPRZYCZYNY WYWOLUJACEJ AWARIE P




